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Numer ogtoszenia: 259609 - 2014; data zamieszczenia: 16.12.2014

OGLOSZENIE O ZMIANIE OGLOSZENIA

Ogtoszenie dotyczy: Ogtoszenia 0 zamowieniu.
Informacje o zmienianym ogtoszeniu: 406632 - 2014 data 11.12.2014 r.

SEKCJA I: ZAMAWIAJACY

Przedsigbiorstwo Wodno-Kanalizacyjne "EKO-SKAWA" sp. z 0. 0., ul. 3 Maja 40a, 34-220 Makow Podhalanski, woj.
matopolskie, tel. 033 8770045, fax. 033 8770045.

SEKCJA II: ZMIANY W OGLOSZENIU

I1.1) Tekst, ktéry nalezy zmieni¢:
Miejsce, w ktérym znajduje sie zmieniany tekst: 11.1.4).
W ogloszeniu jest: 1.Szczegodtowy opis przedmiotu zamédwienia. Ponizej wymieniono parametry
techniczne i wyposazenie, jakie musi co najmniej posiadaé przenosny zestaw do monitoringu - inspekcji
sieci kanalizacyjnej. 2.Zakres dostawy obejmuje: 1)Przedmiotem zamowienia jest dostawa fabrycznie
nowego przenosnego zestawu do inspekcji rurociggéw wod. - kan. z osprzetem, wraz ze szkoleniem
personelu Zamawiajgcego w zakresie obstugi oferowanego systemu.2)Oferowany system ma
umozliwia¢, z poziomu terenu, dokonywanie inspekcji kanatow w zakresie srednic DN 100 - 600 mm.
System winien umozliwia¢ wykrywanie istniejgcych uszkodzen, nieprawidtowosci montazu itp. oraz
informowac o ich lokalizacji z doktadno$cig +;- 0,1 m. System powinien réwniez dokonywa¢ pomiaru
spadku z doktadnoscig +;- 0,1 % oraz tworzy¢ profil spadku obrazujgcy rzeczywisty spadek rurociggu.3)
Zestaw do inspekcji rur winien obejmowacé: 3.1.Wdzek samojezdny - 1 szt. 3.2.Gtowice kamery
inspekcyjnej do wozka samojezdnego - 1 szt.3.3.Beben kablowy wraz z kablem - 1 szt.3.4.Jednostka
centralna - system sterowania wraz z monitorem i systemem rejestracji obrazu - 1 komplet.3.5.
Oprogramowanie inspekcyjne biurowe - 1 komplet. 3.6. Agregat pradotworczy - 1 szt.3.7. Zestaw
narzedzi podrecznych do prawidtowej eksploatacji urzgdzenia - 1 komplet.3.8.Wyczerpujgcg instrukcje
obstugi w jezyku polskim - 1 szt. 4)Minimalne wymagania dotyczgce zestawu do inspekc;ji rur i kanatow:
4.1. Wozek samojezdny: 4.1.1. Zastosowanie do inspekgji kanatéw w srednicach DN 150 mm do DN
600 mm z pantografem. 4.1.2. Pantograf centrujgcy elektrycznie podnoszony dla kanatéw o Srednicy do
DN600.4.1.3. Wymiary umozliwiajgce wprowadzenie wozka z gtowicg do kanatu DN160 przez studnie
DN3154.1.4. Naped wdzka na cztery kota z funkcjg skretng (prawo;lewo), 4.1.5. Rozwigzanie
umozliwiajgce swobodny przejazd wdzka przez wystajgce tgczenia rur lub spaw (np. spdd korpusu
wozka samojezdnego wyprofilowany w ksztaicie tuku, dodatkowa para koét)4.1.6. Wézek napedzany za
pomoca dwdch silnikdw, kazdy o mocy minimum 30 Wat (naped niezalezny w dwie strony)4.1.7.
Komplet kot i dystanséw umozliwiajgcy inspekcje kanatéw od DN150mm do DN600mm 4.1.8. Komplet
kot na sliskie powierzchnie dla kanatéw o srednicy DN 150 - DN 200. 4.1.9. Wézek wykonany z
materiatéw nierdzewnych, przystosowany do pracy pod woda, 4.1.10.Wodoszczelnos¢ 1 bar, kontrola
szczelnosci, kontrolka cisnienia wewnetrznego wyswietlana na monitorze jednostki centralne;j,
4.1.11.Wdbzek wyposazony w funkcje anty wywrotowa - wbudowany czujnik pochylenia osi poziomej,
4.1.12.Wbudowany sensor pomiaru spadkow (inklinometr) z doktadnos$cia co najmniej +;- 0,1 %.
4.1.13.Wbudowany nadajnik lokalizacyjny wozka, 4.1.14.Wédzek i gtowica wypetniana
powietrzem,tlenem,azotem 4.1.15.0puszczanie wozka do studni za pomocg kabla zasilajgcego, bez
pomocy linki, w sposdb umozliwiajgcy zabezpieczenie gtowicy podczas wprowadzania 4.1.16.Regulacja
ptynnosci jazdy wozka, funkcja tempomatu oraz funkcja - jedz do pozycji poprzez okreslenie dystansu
do przejechania, 4.2.Gtowica kamery inspekcyjnej: 4.2.1. Kamera kolorowa cyfrowa o rozdzielczosci
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min. 350 linii, czuto$¢ kamery min. 0,5 LUX, obiektyw 3 mm, ZOOM optyczny min. 5x 4.2.2.
Zastosowanie do inspekcji kanatow w srednicach DN 150 mm do DN 400 mm oraz przy pomocy
pantografu do DN 600. 4.2.3. Oswietlenie podstawowe - glowica z oswietlaczem typu LED - z nie mniej
niz 10 diod, z ptynng regulacjg natezenia z pulpitu operatora. 4.2.4. Dodatkowe $wiatta halogenowe,
umozliwiajgce inspekcje w kanatach DN400 - DN600, ptynna regulacja natezenia z pulpitu operatora.
4.2.5.Kamera umozliwiajgca inspekcje poprzez studnie rewizyjne 315 mm. 4.2.6. Kamera posiadajgca
funkcje automatycznego zerowania gtowicy - poziomowanie gtowicy, 4.2.7. Ztagcze kamery skrecane -
wodoszczelne, zabezpieczone sprezyng uniemozliwiajgce zatamanie kabla przy dtawiku. 4.2.8.
Wodoszczelnosé min.1 bar, kontrola cisnienia wewnetrznego na monitorze jednostki centralnej,
4.2.9.Rotacja gtowicy w poziomie 360° bez ograniczen. 4.2.10.Wychylenie (TILT) gtowicy w pionie 270°
(+;- 1350). 4.2.11.Gtowica wykonana z materiatéw nierdzewnych, przystosowana do pracy pod woda.
4.3.Beben kablowy wraz z kablem: 4.3.1. Elektryczny beben kablowy, automatycznie kontroluje proces
odwijania i zwijania kabla 4.3.2. Kabel o dtugosci minimum 200 metréw 4.3.3.Kabel sze$ciozytowy
zsynchronizowany z jazdg wozka samojezdnego przéd-tyt, 4.3.4.Licznik pomiaru pozycji wézka w
kanale, 4.3.5. Kabel samo uktadajacy sie na bebnie podczas wycofywania kamery z kanatu 4.3.6.
Automatyczny nacigg kabla - zapewniajgcy odpowiedni nacigg-luz bez potrzeby ingerencji operatora
4.3.7. Kabel odporny na rozciggania z wiékna sztucznego np. Kevlar lub réwnowazny. 4.3.8. Zdalne
sterowanie wozkiem samojezdnym przéd-tyt, lewo-prawo, przycisk odpowiedzialny za zwijanie kabla,
przycisk awaryjny STOP. 4.3.9. Rolka zabezpieczajgca kabel w kinecie - mozliwos¢ opuszczania
wyciggu do 5,5 m 4.3.10.Rolka nastudzienna do zabezpieczania kabla. 4.4.System sterowania -
Jednostka centralna: 4.4.1.Wielofunkcyjne sterowanie cyfrowe, petna kontrola parametréw urzadzen.
4.4.2. Kompatybilno$¢ jednostki centralnej z innymi kamerami lub wozkami. 4.4.3. Monitor
antyrefleksyjny z dobrg widocznoscig w $Swietle dziennym minimum 12cali, kolorowy monitor LCD-TFT,
4.4 .4 7rédto zasilania AC100-240V, max 100W, 4.4.5.Nieograniczony czas pracy przy podigczeniu do
zrodta zasilania, 4.4.6.Xadowanie wbudowanego akumulatora po podtgczeniu jednostki do gniazdka lub
agregatu 4.4.7. Procesor minimum: 2 rdzeniowy, czestotliwos¢ taktowania min 3,0 GHz, pamie¢ cache
3MB 4.4.8. Dysk twardy minimum 200GB SSD, minimum dwa porty USB 3.0, minimum 32GB USB
Pendrive 4.4.9. Wideo i foto format przynajmniej MPEG2;MPEG4;JPEG 4.4.10.Kompatybilna z innymi
kablami (np. do kamery wpychanej), gtowicami i bebnami kablowymi. 4.4.11. Sterowanie za pomocg
joysticka gtowicag, wézkiem samojezdnym 4.4.12.Naktadanie tekstu - podczas nagrywania lub podczas
obrébki w biurze 4.4.13.Wykonywania inspekcji na podstawie norm europejskich, w tym polskiej PN-EN
13508-2 oraz zdarzeh zaobserwowanych podczas inspekgji 4.4.14.Nanoszenia do jednostki centralnej
map GIS, map w formacie JPEG, PNG 4.4.15.Generowania obiektow w 3D, generowanie widoku kanatu
poddawanego inspekcji w 3D w czasie rzeczywistym 4.4.16.Nanoszenie linii pomiarowych, mozliwosé
pomiarowania dla doktadnego potozenia studni na projekcie, mozliwo$¢ usuwania i dodawania zdarzen
zaobserwowanych w dowolnym momencie inspekcji, mozliwo$¢ tworzenia studni, obiektow
drenazowych, 4.4.17 .Edycji danych studni, edycja zdarzen zaobserwowanych podczas inspekgciji -
edycja przebiegu kanatu w 3D 4.4.18.Mozliwos$¢ taczenia i roztgczania odcinkéw kanalizacji, studni i
obiektow drenazowych 4.4.19.Mozliwos$¢ planowania renowacji kanatéw poddanych inspekcji wizualne
4.4.20.Mierzenie kata oraz $rednicy kolanek;tukéw zaobserwowanych podczas inspekcji
(odzwierciedlone w widoku 3D w czasie rzeczywistym) 4.4.21.Wizualne oraz automatyczne mierzenie
kata wpiecia oraz srednicy przytgczy;przykanalikoéw;tréjnikéw podtgczonych do kanatu poddawanego
inspekcji (odzwierciedlone w widoku 3D w czasie rzeczywistym) 4.4.22. Automatyczne mierzenie
przepustowosci;braku przepustowosci kanatu (np. przez wystajgce korzenie), pomiar dtugosci peknie¢ w
kanale 4.4.23.Funkcje wyswietlane na ekranie: autopauza, predkos¢ jazdy wozka, poziom szczelnosci
wozka samojezdnego, kgt przechylenia wézka na boki, wigcznik-wytgcznik zasilania wozka
samojezdnego, wtgcznik-wytgcznik nadajnika lokalizacji, licznik metréw, 4.4.24 .Ekran dotykowy
pozwalajacy na petng obstuge urzadzenia, 4.4.25. Mozliwos¢ podtgczenia klawiatury i myszki pod
wejscie USB,4.4.26.Zapis inspekcji na dysku twardym oraz Pendrive. 4.4.27.Program do obstugi kamery
w wersji polskojezycznej. 4.5.0programowanie inspekcyjne biurowe: 4.5.1 Program do obstugi kamery
w wersji polskojezycznej (polskie znaki diakrytyczne) do zainstalowania na komputerach w biurze wraz

2014-12-16 13:55



3z5

file:///C:/Users/Kinga/Downloads/259609-2014.html

z bezptatng aktualizacjg programu. 4.5.2 tatwa obstuga programu - przejrzysty i przyjazny interfejs dla
uzytkownika. 4.5.3 Petny raport poinspekcyjny, film, wykres spadkow, dane o zagtebieniu, raport
danych, wydruki, schemat odcinka, informacje ogdine o inspekgciji. 4.5.4 Program umozliwiajacy
bezposredni eksport inspekcji na nosniki USB lub CD;DVD. 4.5.5 Kalibracja kamery z poziomu
oprogramowania. 4.5.6 Kalibracja inklinacji wozka kamery z poziomu oprogramowania 4.6. Przeno$ny
agregat prgdotworczy z inwerterem do zasilania zestawu do monitoringu sieci. 4.6.1. Agregat
jednofazowy o mocy min. 1600 Wat, 4.6.2. Waga maksymalna 22 kg, kompaktowa, walizkowa obudowa
umozliwiajgca tatwe przenoszenie, 4.6.3.Wyposazony w inwerterowa pradnice, przy pomocy, ktorej
otrzymywany jest prad bardzo dobrej jakosci umozliwiajgcy bezproblemowe zasilanie elektronicznego
urzadzenia tj. zestaw do monitoringu sieci, 4.7.Dodatkowe Parametry Innowacyjne, ktore nie sg
obowigzkowe, ale Wykonawca uzyskuje za nie punkty zgodnie z kryteriami oceny ofert, opisane w pkt.
19 IDW 4.7.1. Wbudowany w gtowice laser do pomiaru $rednicy nominalnej kanatu poddawanego
inspekcji w srednicach DN150-DN400 (P11), 4.7.2. Wbudowany w jednostke centralng akumulator
litowo-jonowy pozwalajgcy na niezalezng prace bez koniecznosci podtgczania pod zrédio zasilania na
2-3 godzin (P12), 4.7.3.Kolorowa kamera wsteczna wbudowana w korpus wézka (PI3). 5)W cene
dostawy kamery nalezy wliczy¢: 5.1.Dostawe zestawu do monitoringu o parametrach okreslonych w pkt.
4 do siedziby Zamawiajgcego. 5.2.Dla gtowicy i wdzka wykonac¢ trwate opakowania umozliwiajgce ich
bezpieczny transport. 5.3.Wykonawca w okresie gwarancji zobowigzuje sie, ze reakcja serwisu
dotyczaca przyjazdu do zamawiajgcego w celu przekazania urzgdzenia do naprawy bedzie wynosi¢
maksymalnie 3 dni. 5.4.W okresie trwania gwarancji, w przypadku braku mozliwosci szybkiej naprawy
(powyzej 14 dni), Wykonawca zobowigzuje sie do dostarczenia nieodptatnie zastepczego zestawu
inspekcyjnego. 5.5.W czasie obowigzywania gwarancji naprawy gwarancyjne wykonywane bedg
nieodptatnie. 5.6.Wykonawca zapewni serwis gwarancyjny i pogwarancyjny na terenie Polski.
5.7.Wykonawca na wiasny koszt zapewni szkolenie personelu Zamawiajacego w zakresie obstugi
oferowanego systemu do inspekc;ji rur kanalizacyjnych, min. 16 godzin w siedzibie Zamawiajgcego lub
innym uzgodnionym z Zamawiajgcym miejscu. 5.8.Szkolenie podstawowe dla pracownikow
wytypowanych przez Zamawiajgcego bezposrednio po dostarczeniu systemu do monitoringu rur
kanalizacyjnych (Wykonawca wystawi zaswiadczenia - certyfikaty, ze przeszkoleni pracownicy
posiadajg wystarczajgcg wiedze do obstugi oferowanego systemu do inspekcji rur kanalizacyjnych).
5.9.Szkolenie powinno sktadac¢ sie z dwdch czesci: teoretycznej z zakresu obstugi oraz praktycznej
polegajacej na dokonaniu inspekcji wybranego odcinka kanalizacji. 3.Minimalny okres gwarancji jakosci
na zestaw do inspekcji rur i kanatéw wynosi 24 miesigce. Wykonawca zapewni serwis gwarancyjny i
pogwarancyjny..

W ogloszeniu powinno by¢: 1. Szczegotowy opis przedmiotu zamowienia. Ponizej wymieniono
parametry techniczne i wyposazenie, jakie musi co najmniej posiada¢ przenosny zestaw do monitoringu
(inspekciji) sieci kanalizacyjnej. 2. Zakres dostawy obejmuje: 1) Przedmiotem zamoéwienia jest dostawa
fabrycznie nowego przenosnego zestawu do inspekcji rurociggéw wod. - kan. z osprzetem, wraz ze
szkoleniem personelu Zamawiajgcego w zakresie obstugi oferowanego systemu. 2) Oferowany system
ma umozliwia¢, z poziomu terenu, dokonywanie inspekcji kanatéw w zakresie srednic DN 150 - 600
mm. System winien umozliwia¢ wykrywanie istniejacych uszkodzen, nieprawidtowo$ci montazu itp. oraz
informowac o ich lokalizacji z doktadnoscig +;- 0,1 m. System powinien réwniez dokonywaé¢ pomiaru
spadku z doktadnoscig +;- 0,1 % oraz tworzy¢ profil spadku obrazujgcy rzeczywisty spadek rurociggu.
3) Zestaw do inspekcji rur winien obejmowac: 3.1. Wézek samojezdny - 1 szt. 3.2. Gtowice kamery
inspekcyjnej do wozka samojezdnego - 1 szt. 3.3. Beben kablowy wraz z kablem - 1 szt. 3.4. Jednostka
centralna - system sterowania wraz z monitorem i systemem rejestracji obrazu - 1 komplet.
3.5.0programowanie inspekcyjne biurowe - 1 komplet. 3.6. Agregat pragdotwérczy - 1 szt. 3.7. Zestaw
narzedzi podrecznych do prawidtowej eksploatacji urzgdzenia - 1 komplet. 3.8. Wyczerpujaca instrukcje
obstugi w jezyku polskim - 1 szt. 4) Minimalne wymagania dotyczgce zestawu do inspekcji rur i kanatow:
4.1. Wozek samojezdny: 4.1.1. Zastosowanie do inspekgji kanatéw w srednicach DN 150 mm do DN
600 mm z pantografem. 4.1.2. Pantograf centrujgcy elektrycznie podnoszony dla kanatéw o Srednicy do
DN600. 4.1.3. Wymiary umozliwiajgce wprowadzenie wézka z gtowicg do kanatu DN160 przez studnie
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DN315 4.1.4. Naped wdzka na cztery kota z funkcjg skretng (prawo, lewo), 4.1.5. Rozwigzanie
umozliwiajgce swobodny przejazd wozka przez wystajgce tgczenia rur lub spaw (np. spdd korpusu
wozka samojezdnego wyprofilowany w ksztalcie tuku, dodatkowa para két) 4.1.6. Wézek napedzany za
pomoca dwdch silnikdw, kazdy o mocy minimum 30 Wat (naped niezalezny w dwie strony) 4.1.7.
Komplet kot i dystanséw umozliwiajgcy inspekcje kanatéw od DN150mm do DN600mm 4.1.8. Komplet
kot na sliskie powierzchnie dla kanatéw o srednicy DN 150 - DN 200. 4.1.9. Wézek wykonany z
materiatéw nierdzewnych, przystosowany do pracy pod woda, 4.1.10. Wodoszczelnos¢ 1 bar, kontrola
szczelnosci, kontrolka cisnienia wewnetrznego wyswietlana na monitorze jednostki centralnej, 4.1.11.
Woézek wyposazony w funkcje anty wywrotowa - wbudowany czujnik pochylenia osi poziomej, 4.1.12.
Whbudowany sensor pomiaru spadkéw (inklinometr) z doktadnoscig co najmniej +;- 0,1 %. 4.1.13.
Whbudowany nadajnik lokalizacyjny wozka, 4.1.14. Wozek i glowica wypetniana powietrzem, tlenem,
azotem 4.1.15. Opuszczanie wozka do studni za pomocg kabla zasilajgcego, bez pomocy linki, w
spos6éb umozliwiajgcy zabezpieczenie gtowicy podczas wprowadzania 4.1.16. Regulacja ptynnosci
jazdy wézka, funkcja tempomatu oraz funkcja -jedz do pozycji- poprzez okreslenie dystansu do
przejechania, 4.2. Glowica kamery inspekcyjnej: 4.2.1. Kamera kolorowa cyfrowa o rozdzielczo$ci min.
350 linii, czuto$¢ kamery min. 0,5 LUX, obiektyw 3 mm, ZOOM optyczny min. 5x 4.2.2. Zastosowanie do
inspekcji kanatéw w srednicach DN 150 mm do DN 400 mm oraz przy pomocy pantografu do DN 600.
4.2.3. Oswietlenie podstawowe - gtowica z oswietlaczem typu LED - z nie mniej niz 10 diod, z ptynnag
regulacjg natezenia z pulpitu operatora. 4.2.4. Dodatkowe $wiatta halogenowe, umozliwiajgce inspekcje
w kanatach DN400 - DN600, ptynna regulacja natezenia z pulpitu operatora. 4.2.5. Kamera
umozliwiajgca inspekcje poprzez studnie rewizyjne 315 mm. 4.2.6. Kamera posiadajgca funkcje
automatycznego zerowania gtowicy - poziomowanie gtowicy, 4.2.7. Ztacze kamery skrecane -
wodoszczelne, zabezpieczone sprezyng uniemozliwiajgce zatamanie kabla przy dtawiku. 4.2.8.
Wodoszczelnosé min.1 bar, kontrola cisnienia wewnetrznego na monitorze jednostki centralnej, 4.2.9.
Rotacja gtowicy w poziomie 360° bez ograniczen. 4.2.10. Wychylenie (TILT) glowicy w pionie 270° (+;-
1350). 4.2.11. Gtowica wykonana z materiatdw nierdzewnych, przystosowana do pracy pod wodg. 4.3.
Beben kablowy wraz z kablem: 4.3.1. Elektryczny beben kablowy, automatycznie kontroluje proces
odwijania i zwijania kabla 4.3.2. Kabel o dtugo$ci minimum 200 metréw 4.3.3. Kabel szesciozytowy
zsynchronizowany z jazdg wozka samojezdnego przéd, tyt, 4.3.4. Licznik pomiaru pozycji wézka w
kanale, 4.3.5. Kabel samo uktadajacy sie na bebnie podczas wycofywania kamery z kanatu 4.3.6.
Automatyczny nacigg kabla - zapewniajgcy odpowiedni nacigg-luz bez potrzeby ingerencji operatora
4.3.7. Kabel odporny na rozciggania z wiékna sztucznego np. Kevlar lub réwnowazny. 4.3.8. Zdalne
sterowanie wozkiem samojezdnym przéd-tyt, lewo-prawo, przycisk odpowiedzialny za zwijanie kabla,
przycisk awaryjny STOP. 4.3.9. Rolka zabezpieczajgca kabel w kinecie - mozliwo$¢ opuszczania
wyciggu do 5,5 m 4.3.10. Rolka nastudzienna do zabezpieczania kabla. 4.4. System sterowania -
Jednostka centralna: 4.4.1. Wielofunkcyjne sterowanie cyfrowe, petna kontrola parametrow urzgdzen.
4.4.2. Kompatybilno$¢ jednostki centralnej z innymi kamerami lub wozkami. 4.4.3. Monitor
antyrefleksyjny z dobrg widocznoscig w $Swietle dziennym minimum 12cali, kolorowy monitor LCD-TFT,
4.4.4. Zrédio zasilania AC100-240V, max 100W, 4.4.5. Nieograniczony czas pracy przy podtgczeniu do
zrodta zasilania, 4.4.6. Ladowanie wbudowanego akumulatora po podtagczeniu jednostki do gniazdka lub
agregatu 4.4.7. Procesor minimum: 2 rdzeniowy, czestotliwos¢ taktowania min 3,0 GHz, pamie¢ cache
3MB 4.4.8. Dysk twardy minimum 200GB SSD, minimum dwa porty USB 3.0, minimum 32GB USB
Pendrive 4.4.9. Wideo i foto format przynajmniej MPEG2, MPEG4, JPEG 4.4.10. Kompatybilna z innymi
kablami (np. do kamery wpychanej), gtowicami i bebnami kablowymi. 4.4.11. Sterowanie za pomocg
joysticka gtowicg, woézkiem samojezdnym 4.4.12. Naktadanie tekstu - podczas nagrywania lub podczas
obrébki w biurze 4.4.13. Wykonywania inspekcji na podstawie norm europejskich, w tym polskiej PN-EN
13508-2 oraz zdarzenh zaobserwowanych podczas inspekcji 4.4.14. Eksport danych inspekcyjnych z
jednostki centralnej do map GIS 4.4.15. Nanoszenie linii pomiarowych, mozliwo$¢ pomiarowania dla
doktadnego potozenia studni na projekcie, mozliwo$¢ usuwania i dodawania zdarzen zaobserwowanych
w dowolnym momencie inspekcji, mozliwos¢ tworzenia studni, obiektéw drenazowych, 4.4.16. Edyc;ji
danych studni, edycja zdarzeh zaobserwowanych podczas inspekcji - edycja przebiegu kanatu w 3D
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4.4.17. Mozliwos$¢ faczenia i roztgczania odcinkéw kanalizacji, studni i obiektow drenazowych 4.4.18.
Mozliwo$¢ planowania renowacji kanatoéw poddanych inspekcji wizualne 4.4.19. Mierzenie kata oraz
srednicy kolanek, tukéw zaobserwowanych podczas inspekcji (odzwierciedlone w widoku 3D w czasie
rzeczywistym) 4.4.20. Wizualne oraz automatyczne mierzenie kata wpigcia oraz $rednicy przytgczy,
przykanalikéw, trojnikdw podigczonych do kanatu poddawanego inspekcji (odzwierciedlone w widoku
3D w czasie rzeczywistym) 4.4.21. Automatyczne mierzenie przepustowosci, braku przepustowosci
kanatu (np. przez wystajace korzenie), pomiar dtugosci peknie¢ w kanale 4.4.22. Funkcje wyswietlane
na ekranie: autopauza, predkosc¢ jazdy wézka, poziom szczelnosci wozka samojezdnego, kat
przechylenia wozka na boki, wigcznik-wytacznik zasilania wozka samojezdnego, wigcznik-wytgcznik
nadajnika lokalizacji, licznik metréw, 4.4.23. Ekran dotykowy pozwalajgcy na petng obstuge urzadzenia,
4.4.24. Mozliwos$é podtgczenia klawiatury i myszki pod wejscie USB, 4.4.25. Zapis inspekcji na dysku
twardym oraz Pendrive. 4.4.26. Program do obstugi kamery w wersji polskojezyczne;j. 4.5.
Oprogramowanie inspekcyjne biurowe: 4.5.1 Program do obstugi kamery w wers;ji polskojezyczne;j
(polskie znaki diakrytyczne) do zainstalowania na komputerach w biurze wraz z bezptatng aktualizacjg
programu. 4.5.2 Latwa obstuga programu - przejrzysty i przyjazny interfejs dla uzytkownika. 4.5.3 Peiny
raport poinspekcyjny, film, wykres spadkéw, dane o zagtebieniu, raport danych, wydruki, schemat
odcinka, informacje ogdlne o inspekcji. 4.5.4 Program umozliwiajgcy bezposredni eksport inspekcji na
nosniki USB lub CD,DVD. 4.5.5 Kalibracja kamery z poziomu oprogramowania. 4.5.6 Kalibracja
inklinacji wozka kamery z poziomu oprogramowania 4.6. Przenos$ny agregat pragdotworczy z inwerterem
do zasilania zestawu do monitoringu sieci. 4.6.1. Agregat jednofazowy o mocy min. 1600 Wat, 4.6.2.
Waga maksymalna 22 kg, kompaktowa, walizkowa obudowa umozliwiajgca tatwe przenoszenie, 4.6.3.
Wyposazony w inwerterowg pradnice, przy pomocy, ktorej otrzymywany jest pragd bardzo dobrej jakosci
umozliwiajgcy bezproblemowe zasilanie elektronicznego urzgdzenia tj. zestaw do monitoringu sieci, 4.7.
Dodatkowe Parametry Innowacyjne, ktére nie sg obowigzkowe, ale Wykonawca uzyskuje za nie punkty
zgodnie z kryteriami oceny ofert, opisane w pkt. 19 IDW 4.7.1. Wbudowany w gtowice laser do pomiaru
srednicy nominalnej kanatu poddawanego inspekcji w srednicach DN150-DN400 (PI1), 4.7.2.
Wbudowany w jednostke centralng akumulator litowo-jonowy pozwalajacy na niezalezng prace bez
koniecznosci podigczania pod zroédto zasilania na 2-3 godzin (P12), 4.7.3. Kolorowa kamera wsteczna
wbudowana w korpus wézka (PI3). 5) W cene dostawy kamery nalezy wliczy¢: 5.1. Dostawe zestawu do
monitoringu o parametrach okreslonych w pkt. 4 do siedziby Zamawiajgcego. 5.2. Dla gtowicy i wozka
wykona¢ trwate opakowania umozliwiajgce ich bezpieczny transport. 5.3. Wykonawca w okresie
gwarancji zobowigzuje sie, ze reakcja serwisu dotyczgca przyjazdu do zamawiajgcego w celu
przekazania urzadzenia do naprawy bedzie wynosi¢ maksymalnie 3 dni. 5.4. W okresie trwania
gwarangji, w przypadku braku mozliwosci szybkiej naprawy (powyzej 14 dni), Wykonawca zobowigzuje
sie do dostarczenia nieodptatnie zastepczego zestawu inspekcyjnego. 5.5. W czasie obowigzywania
gwarancji naprawy gwarancyjne wykonywane beda nieodptatnie. 5.6. Wykonawca zapewni serwis
gwarancyjny i pogwarancyjny na terenie Polski. 5.7. Wykonawca na wiasny koszt zapewni szkolenie
personelu Zamawiajgcego w zakresie obstugi oferowanego systemu do inspekc;ji rur kanalizacyjnych,
min. 16 godzin w siedzibie Zamawiajacego lub innym uzgodnionym z Zamawiajgcym miejscu. 5.8.
Szkolenie podstawowe dla pracownikdéw wytypowanych przez Zamawiajgcego bezposrednio po
dostarczeniu systemu do monitoringu rur kanalizacyjnych (Wykonawca wystawi zaswiadczenia,
certyfikaty, ze przeszkoleni pracownicy posiadajg wystarczajgcg wiedze do obstugi oferowanego
systemu do inspekgciji rur kanalizacyjnych). 5.9. Szkolenie powinno sktada¢ sie z dwdch czesci:
teoretycznej z zakresu obstugi oraz praktycznej polegajacej na dokonaniu inspekcji wybranego odcinka
kanalizacji. 3. Minimalny okres gwarancji jakosci na zestaw do inspekcji rur i kanatéw wynosi 24
miesigce. Wykonawca zapewni serwis gwarancyjny i pogwarancyjny. 4. Symbol dostaw i ustug, zgodnie
z CPV: 42 997100-2 Maszyny do badania wewnetrznej powierzchni rurociggow..
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